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Аннотация:  одним из основных способов повышения

энергетической эффективности фотоэлектрических энергетических

установок является реализация режима отбора максимума мощности в

максимальной точке вольт-амперной характеристики солнечной

батареи.  В методе возрастающей проводимости преобразователь

измеряет увеличение тока и напряжение СБ, чтобы предсказать эффект

от изменения напряжения. 
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OVERVIEW OF POWER POINT CONTROLLERS.

Abstract: In  this  case,  one  of  the  main  ways  to  increase  the  energy

efficiency of  photovoltaic  power plants  is  to  implement  the maximum power

selection mode at the maximum point of the current-voltage characteristic of the

solar battery. In the incremental conductance method, the converter measures

the increase in current and voltage of the SB to predict the effect of the voltage
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Контроллеры точки максимальной мощности используются как в

сетевых, так и автономных станциях. В сетевых инверторах вся

вырабатываемая СБ мощность передаётся в сеть  [1,2]. В автономной

системе, когда  аккумуляторы  полностью  заряжены  и  нет  нагрузки  для

потребления выработки СБ, устройство отслеживания точки максимальной

мощности переносит рабочую точку, уменьшая мощность, пока она не

будет соответствовать  потреблению.  Так  же  может  использоваться

альтернативный подход, когда избыточная мощность СБ используется для

питания резистивной нагрузки, благодаря чему фотоэлемент всегда

работает на максимальной мощности [3,4].

В качестве контроллера заряда (charge regulator unit) могут быть

использованы последовательные (рис.1) и параллельные (рис.2)

контроллеры  заряда,  а  также  контроллеры  заряда  на  основе

преобразователей постоянного  напряжения,  которые рассмотрены  выше

[5].

                      Рис. 1. Последовательный контроллер заряда

При использовании последовательного контроллера заряда ключ S1

отключает солнечную панель, когда напряжение аккумулятора доходит до
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определенного уровня. Когда напряжение на аккумуляторе снижается,

нагрузка отключается от батареи ключом S2 для избежание глубокого

разряда [6]. Основная проблема, связанная с использованием этого типа

контроллеров – потеря мощности на ключах. В качестве таких ключей

могут быть использованы биполярные или MOSFET транзисторы, реле.  

Рис. 2. Параллельный контроллер заряда

При использовании параллельного контроллера при полном заряде

аккумулятора солнечная батарея замкнута накоротко ключом S1. По

сравнению с последовательным контроллером, данный метод более

эффективен, т.к. потери на ключе отсутствуют, пока накопитель энергии

не будет разряжен  [7,8]. Диод препятствует короткому замыканию

аккумулятора. Контроллеры заряда этого типа используются

преимущественно для маломощных решений (ток до 20 А).

Использование контроллеров заряда на основе импульсных

преобразователей постоянного напряжения позволяет управлять зарядным

током аккумулятора и поддерживать напряжение на нём на требуемом

уровне [9,10].
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